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Prefacio

Este manual inclui todas as informacdes necessarias de uso e instalacao do
mecanismo de operacdo de controle digital do comutador de derivacao
SHM-D, antes de usar este produto, por favor leia atentamente esta

instrucao.
A manutengao deste produto deve ser realizada por profissionais treinados.

Com a melhoria e o aperfeicoamento continuo de produto, Huaming

reserva o direito de modificacdo da instrucao.

Em termos dos produtos cujos dados técnicos excedem as especificagdes
desta instrucao e ocasides de uso especiais, pode comunicar com Huaming,
para determinar o projeto de design especifico, concretizando a encomenda

personalizada.
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1. Regra Geral
1.1 Sinais de seguranca

1.1.1 Todos os pessoais que se dedicam as instalagdo, operagdo, manutencdo do interruptor de
derivacdo com carga e mecanismo de operagdo, t€ém que ter qualificagdes profissionais
suficientes, e cumprir rigorosamente as instrugdes de utilizacao.

1.1.2 As operagdes ilegais ou violagdes podem pdr em perigo a seguranga pessoal e de vida,
danificando os ativos tangiveis do mecanismo e dos usuarios, ou os desempenhos eficazes do
mecanismo.

1.1.3 Neste manual de instru¢des de uso, usam-se trés tipos de sinais de seguranca para destacar
informagdes importantes.

& Alarme

Indica os riscos especiais que poderiam por em perigo a seguranga
dos pessoais e vida. Ignorar este aviso pode resultar em ferimentos
graves ou morte

A Atencao

Indica os perigos que poderiam por em perigo o dispositivo e
outros ativos tangiveis do usuario. Além disso, ndo é excluido que
estes perigos podem por em perigo a seguranga dos pessoais ¢ da
vida

& Indicacéao

Significa as informagdes importantes de assuntos concretos.

1.2 Finalidade estipulada

A Atencao

O mecanismo de operagdo s6 ¢ aplicavel ao comutador de
derivagdo com carga com especificado numero na placa de
identificagdo.

Apenas os pessoais qualificados treinados podem de acordo com
este manual para realizar a instalacdo, conexdo elétrica e
comissionamento para o mecanismo de operagao.
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2. Visao Geral

O mecanismo de operagdo de SHM-D (doravante referida como o mecanismo) ¢ um mecanismo de
operagdo com fungdes completas inteligente de nova geragcdo da empresa Huaming, que dispde de
direitos de propriedade intelectual, sendo aplicavel a todos os tipos de comutador de derivagao.

Nas tultimas décadas, o mecanismo de operacgdo tradicional do interruptor de derivacdo com carga
tem adotado o método antigo de equipamentos eletromagnéticos com contatos mais uma variedade
de ligacdes excéntricas mecanicas, com pobre confiabilidade. Nas ultimas décadas, por causa do
mecanismo de operacdo elétrica, resultando em mais de 75% de acidentes do interruptor de
derivagdo. Especialmente o mecanismo elétrico devido as mas condigdes de trabalho, folgas
mecanicas € a corrosdo, resultando na maioria dos acidentes.

China Huaming, como uma empresa socialmente responsavel, especializada na fabricacdo
profissional do comutador de derivagdo, nos ultimos 20 anos tem sempre somado experiéncias para
concretizar a inovacdo tecnologica, e a partir dos carro, comboio de alta velocidade,
maquinas-ferramentas, robotica, aeroespacial e de outras areas, pode aprender com os sucessos de
novas tecnologias, concebendo e fabricando um novo mecanismo de operacio SHM-D. Pode
realizar o erro inferior a milionésimo, enquanto ha uma variedade de fungdes de monitoramento na
linha, para garantir que o interruptor préoprio e o transformador ficam mais seguros.

Figura 1 Desenho de dimensdes do mecanismo de operagao
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3. Caracteristicas principais do mecanismo de operacgao

3.1 Todas as partes moveis sao usadas o motor de passo ou o motor servo para o controle preciso, a
precisao de funcionamento atinge 100%;

3.2 Adotam-se cabos de fibra dOptica para substituir os cabos de sinal tradicionais, concretizando a
ligacdo com a unidade de controle remoto, fazendo com que a instalagio ¢ o uso do
equipamento mais exatos e simples;

3.3 Adota-se o codificador de angulo n3o de contato amplamente aplicavel na industria de
automoveis, com forte capacidade de anti-interferéncia, em uma variedade de ambiente severo,
pode garantir um bom desempenho;

*3.4 No mecanismo de operacdo, adicione uma variedade de protecdo de monitoramento na linha,
para garantir o bloqueio e o alarme em situagdes de funcionamento anormal, assegurando a
exibi¢do e o alarme da temperatura de 6leo profundo do comutador e transformador;

*3.5 Para a infiltragdo lenta de grau de vacuo do interruptor de vacuo do comutador, a reducao do
grau de vacuo, dispde de alarme de bloqueio;

*3.6 Para o interruptor de contato de tungsténio cobre de imersdo em o6leo, dispde de
monitoramento ¢ alarme de desgaste;

3.7 A tampa do corpo de caixa adota-se folha estirada a frio de liga de aluminio para a pungao e
extensdo a formar, o grau de prote¢ao chega a IP66;

3.8 Dispde da protecdo de vedagao de dupla camada;
3.9 Todos os componentes elétricos € mecanicos tém prote¢do de anti-interferéncia;

3.10 Dispde do monitoramento de gas do comutador e do transformador e filtragem de oleo
automatica na linha;

3.11 Nao precisa de configurar adicionalmente o regulador de tensdo automatico, pode concretizar a
regulacdo automatica de tensdo da rede elétrica;

3.12 Nao precisa de configurar adicionalmente o controlador paralelo, pode alcancar a operacio
paralela de varios transformadores;

3.13 Possui design modular, expansdo modular para constru¢do, melhor esquema de alocagdo de
recursos;

3.14 Sistema de controle de engrenagem de transmissao de alta precisio;

3.15 Com uma variedade de interfaces de comunicagdo e protocolos de comunicagdo, proporciona
mais opgdes para aplicagdes da rede de energia inteligente.

* Precisa de cooperar em uso com o proprio interruptor de derivagdo, se o usudrio precisar, deve
adicionar configuragdes.
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4 Apresentacao de funcdes e Condicdes de uso

4.1 Principais fun¢des do mecanismo de operacao

4.1.1 Operagao manual e elétrica;

4.1.2 Operagdes de controle remoto e em local;

4.1.3 Operagao progressiva, também pode ser configurado a operagao continua de transcender;
4.1.4 Indicacdes da posigdo local e da posi¢ao remota;

4.1.5 Indicagdo de mudanga de derivacao;

4.1.6 Dispositivo de limites elétrico e mecénico;

4.1.7 Botao de operagao em local;

4.1.8 Registro do nimero de operagdes;

4.1.9 Protecao de sobrecarga;

4.1.10 Dispositivo de controle em paralelo;

4.1.11 Dispositivo de reinicializacao;

4.1.12 Dispositivo de protecao contra "Salto"

4.1.13 Interface de transmissao de fibra Optica de padrao;

4.1.14 Configuracao dos contactos de entrada de protecao de bloqueio de sobrecorrente;
4.1.15 Configuragdo dos contatos de saida de sinal de posi¢cao BCD;

4.1.16 Configuragdo dos contactos de saida de sinal de posicdo a correspondéncia;

4.1.17 Configuracao dos contactos de sinal da posicao de saida de volume analdgico de 4-20 mA e
1-5V;

4.1.18 Configuragao dos contactos de saida do estado de funcionamento perfeito;

4.1.19 Configuracao da detecao de falha do motor elétrico de acionamento e alarme de bloqueio.

4.2 Condicdes de uso do mecanismo de operacao

4.2.1 A temperatura ambiente de uso fica entre -25 ~ 60 ‘C; (quando se usa em regido de baixa
temperatura, a concecdo especial pode atender a temperatura ambiente -60 ‘C)

4.2.2 A inclinacdo de montagem vertical ndo € superior a 2%,

4.2.3 O local de uso deve ndo ter poeira grave e gases explosivos, corrosivos.

& Indicacéao

Quando a temperatura ambiente fora do ambiente especificado no item
4.2.1, os usuarios podem solicitar ao fazer a encomenda, ndés podemos
encontrar as condigdes adequadas de utilizagdo por design especial.
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5 Parametros do mecanismo de operacao

Os parametros técnicos indicados nesta instru¢do aplicam-se apenas ao design padrdo, podem variar
de acordo com as necessidades de encomenda, estdo sujeitas a alteragcdes sem aviso prévio.

Tabela 1

Ttem SHM-D ‘ SHM-DL
Tensdo nominal (V) 380V/AC
Motor elétrico progressivo e Atuador ) )
de subdivisio Corrente elétrica nominal(A) 6
Frequéncia (Hz) 50, 60
Torque de rota¢do no eixo de saida (N-m) 35
Numero de voltas do eixo de transmissdo de mudancga de derivagdo de cada nivel (volta) 33
Numero de voltas da manivela de mudanga de derivagdo de cada nivel (volta) 33
Tempo de operagédo Elétrica de mudanga de derivagio de cada nivel (S) Cerca de 5
Maximo ntimero de posi¢des de trabalho 107
Classe de isolamento kV (50Hz, 1min) 2
Peso (kg) 80 110
Nivel de protegdo da cobertura 1P66
Modelo SHM-K
Controlador equipado Tensdo nominal (V) 220V/AC
Frequéncia (Hz) 50, 60

Tabela 2 Funcéo e Seleccéo

Controle, regulagdo, opera¢do de engrenagens

Motor progressivo, sensor de medigdo de engrenagens, tecnologia de comunicagéo de fibra optica

Proteg@o de multi-limites mecanica, eletronica, elétrica, protegdo contra interrup¢ao de energia

Saida de engrenagem

Uma via de codigo BCD, Duas vias de 4-20 mA (ou uma via de saida de 4-20 mA, uma via de
saida de 1-5V)

Modul | Fungdes Protocolo de RS-485MODBUS
ode basicas R N < . N o s . L. o
contro Saida do estado de trabalho (contato Sinal dq regul_a(;ao (~1e pressao (d'esc_lda, eleyac'flo), mdxima posi¢ao de terminal, minima posi¢ao
. de terminal, sinal ndo acabado, inicia-se maquina de filtrar 6leo, sinal de operagdo da manivela,
le principal) .
sinal de controle remoto/local
local
Operagdo de botdo manual remoto Isolamento do relé, 24, 110, 220VAC/DC
Controle de temperatura Aplicavel as regides frias
Bloqueio Sinal de monitoramento remoto e na linha
Saida de engrenagem respetiva (contato de tronco), saida de engrenagem de resisténcia, saida
Fungdes Saida de outras engrenagens do c6digo BCD de mais de 2 vias (contato de tronco), saida de outros protocolos salvo
opcionais MODBUS
Regulagdo de umidade Aplicavel as regides imidas
Controle de engrenagem aleatoria remota | Exibicdo, operagao da engrenagem
Comunicacio digital Modo: rede TCP/IP, comunicagdo de portas seriais UART
¢ g Protocolo: MODBUS/CDT/IEC101/IEC104/DNP3.0/1801, etc.
Fungdes Saida de contato de tronco de barraca Codigo BCD
6 basi . o 5 ; i
N([)o((ii:l asicas Registro historico de operagao Hora, engrenagem, etc., pode registrar 800 itens
contro . Exibir todos os estados de modulos locais, estados de maxima engrenagem, minima
le Estado de trabalho do médulo em local o/ modo d . .
engrenagem/ modo de trabalho/ comunicagdo com modulo local, etc..
remot
o Regulagdo de tensdo automatica
Fungges Operagao paralela de multi-unidades 2-12 unidades de operagdo paralela
opcionais

Saida de outras engrenagens

Saida de engrenagem respetiva (contato de tronco), Saida de engrenagem de resisténcia, Saida
do codigo BCD mais de 2 vias (contato de tronco), saida 4-20mA

* Sinal de posi¢@o de resisténcia - o sinal correspondente a engrenagem, enquanto sdo fornecidos varios conjuntos ou no caso de
haver componentes especiais com necessidade de adicionar, usa-se o tamanho SHM-DL (caixa grande)
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6 Instalacado e Funcionamento

6.1 Instalagdo do mecanismo de operagéo no transformador

6.1.1 A espessura do pé inferior do mecanismo de montagem ¢ de 10 mm, o buraco de instalagao ¢
de 4x¢l5, o espagamento de buracos de instalagdo ¢ mostrado na Figura 1, por favor
preparam-se 4 parafusos de M12 e porcas de arruela, os comprimentos do parafuso devem ser
determinados de acordo com a espessura do suporte de instalacao do transformador.

& Alarme

Deve garantir que a superficie de montagem fica plana, assegurando que 4 pés
inferiores podem contatar simultaneamente com suporte.

Se tiver fenomeno desigual, tem de ajustar arruela para a consisténcia, ou controlar o
espagamento dentro de 1 milimetro.

A Alarme

Antes da instalagdo deve garantir que o numero de série de saida da fabrica na placa
de identificacdo do mecanismo ¢é consistente com o numero de série de saida da
fabrica na placa de identificagdo do interruptor de deriva¢do no transformador.

& Indicacéo

Se o transformador produzir uma vibragdo mecanica muito grave, ¢ recomendado
usar dispositivo de amortecimento.

6.1.2 A posicdo de aterramento do corpo de caixa fica no pé do canto inferior direito, como se
mostra na Figura 1, as especificagdes dos parafusos M12X25, os usudrios também podem
ajustar os parafusos de aterramento para outras posigdes.

& Indicacao

Na caixa de mecanismo, as extremidades de aterramento de todos os componentes
elétricos e componentes sdo ligadas de forma equipotencial com o corpo de caixa, os

usuarios nao precisam de tomar medidas adicionais para ligagdo a terra dentro do
corpo da caixa.

A Alarme

Os usuarios nao tém permissdo para introduzir linha de aterramento de outros
dispositivos no transformador para as extremidades de ligacdo a terra para o
aterramento.
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6.2 Acoplamento do mecanismo de operacéo com comutador de derivagao

6.2.1 Com o comutador, sdo fornecidos 2 eixos, 4 suportes (2 para eixo de transmissdo horizontal e
2 para eixo de transmissdo horizontal) e 4 pinos de eixo de transmissao.

6.2.2 Com o comutador, 0 maximo comprimento do eixo de transmissdo fornecido ¢ de 2m, o
usudrio precisa de medir realmente o comprimento da parte superior do eixo de transmissao do
mecanismo até a extremidade do eixo da caixa de engrenagens intermediaria, como se mostra
na Figura 2, o comprimento do eixo de accionamento necessario ¢ de L-5mm, pedir ao usudario
para alterar propriamente o comprimento para ser mais curto.

o)

\\\—_______._.-—-.,_‘______H__,.-/

Figura 2

A Alarme

Antes do acoplamento do mecanismo com o interruptor de derivagdo, deve

garantir que o mecanismo e o interruptor de derivacdo ficam na mesma posi¢ao

de derivacgao.

& Atencao

A verticalidade do eixo de transmissdo nao deve exceder 2%, pode ser usada a

junta universal se for necessario.
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6.3 Verificacdo do numero de voltas da acdo do interruptor de derivacao

6.3.1 Da operag¢do de comutacdo do comutador de derivagdo concluida até ao término da acdo do
mecanismo de operacao (1, 5..... 2 quadrados antes da area central de indicagcdo com ponteiro
pequeno), pode ser garantido através da sintoniza¢do da hora de ac¢do do interruptor seletor ou
comutador (comutacdo de derivagdo com carga). O papel deste sinal de area central é para usar
na posicao de referéncia ao ajuste.

6.3.2 Para uma vez de operacdo de mudanga de derivacdo, corresponde a uma volta do ponteiro
pequeno, dividido em 33 quadrados, um quadrado correspondente a uma volta da manivela.
Desde o inicio do comutador de derivagdo até¢ ao fim da agdo, a linha gravada de referéncia
correspondente ao nimero de quadrados da 4rea central de indicacdo de ponteiro pequeno deve
ser igual em dois sentidos, a ligeira assimetria é permitida.

6.3.3 Método de verificacao

a) Girar a manivela em uma direcdo até que a agdo de comutacdo seja concluida, registar o
numero de voltas.

b) Operar no sentido oposto, repetir o processo.

¢) Se houver uma diferenga do nimero de voltas registado em ambos os sentidos, deve estar de
acordo com a metade deste valor de diferenca, para regular a ligacdo do mecanismo de
regulacdo com o comutador de derivacao.

& Atencao

Antes desta operacdo, o mecanismo e a derivacdo devem ficar na engrenagem de
sintonizagao.

& Alarme

Apenas ajuste manual, e cada um dos organismos de garantia e derivagdo-derivagado
na mesma posi¢do quando operado manualmente.

S6 ¢ permitido o ajuste manual, e cada vez de operacdo manual, garante que o
mecanismo ¢ o interruptor de derivacdo devem ficar na mesma posi¢do de
derivacao.

& Atencao

Quando o eixo de manivela esta envolvido, ¢ necessario inserir mais cerca de 8 mm
(inserir a manivela ao fundo), de modo que a engrenagem interior esteja envolvida
e depois pode tremer o mecanismo, no processo de mover manivela, precisa de
pressionar com forca a manivela manual, para superar a forca da mola.

6.3.4 Exemplos de verificacao

a) O comutador de derivacdo fica na 10* posicdo de trabalho, gire a manivela para rodar a 11*
posi¢do até ao funcionamento do comutador, registrando o sinal da posicdo do ponteiro
pequeno. Resultado: diferenga de 7 quadrados, como mostrado na Figura 3.A

b) O comutador de derivagdo fica na 11* posi¢do de trabalho, gire a manivela para rodar a 10*
posi¢do até ao funcionamento do comutador, registrando o sinal da posi¢do do ponteiro
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pequeno. Resultado: diferenga de 1,5 quadrado, como mostrado na Figura 3.B
Valor de correcdo: 1/2 (7-1,5) = 2,75 escolher a quantidade de correcdo =3 quadrados
Método de corregao:

a) Solte o eixo de transmissdo vertical;

b) A manivela rota-se 3 quadrados para o sentido a 12? posicao;

c¢) Re-ligue o eixo de transmissao vertical,

d) Gire a manivela para a 10* posicao, registando o sinal da posi¢ao do ponteiro pequeno;
Resultado: diferenca de 4,5 quadrados.

e) Verifique no sentido a 11? posicao

Resultado: diferenca de 4 quadrados.

Correcgao concluida.

Figura 3

6.4 Operacdo do mecanismo de operacao

6.4.1 A fonte de alimentacdo do mecanismo acessa a barra de terminais XI, aos terminais No.

3,6,7,8, com fonte de alimentagdo trifasica de quatro fios de 380V/50Hz, como mostrado na
Figura 4.

—_ 4
3|3 2|3
| = O >
(oo e ] O=p=0=t=0

X1|1|2|3|lals|l6|7]|8|9 o

el [ L2L3/ N

Fonte de alimentacao de trabalho
380V/50HZ
Figura 4

& Indicacéao

A fonte de alimentacdo de trés fases ndo tem exigéncia de seqiiéncia

de fase para o motor elétrico do mecanismo.
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6.4.2 O mecanismo ¢ a unidade de controle remoto usam-se fibra dptica de SHM-K para a ligacao,
vai inserir a fibra Optica compativel no interface de fibra optica CX para ligar bem, pode
através da unidade de controle concretizar o controle remoto ¢ a transmissao de informacodes

10

dos estados de opera¢ao do comutador, como se mostra nas Figuras 5, 6.

e
Toh

Figura 5 Interface do mecanismo CX

u | | | | | | ‘ | | | | RS485 Fibra optica ligada
Sinal de Saida de codigo Entrada de a0 modulo de
funcionamento BCD controle remoto controle em local

Entrada da corrente elétrica Entrada da tensdo do
do barramento barramento

] ] ] ]
o PP EEE | @ @ 0&=0 [t

Ligar ao transmissor Ligar a  outros
de engrenagens e dispositivos
Ligar a maquina de inteligentes
contagem

RS232/485 Rede TCP/TP de
100M

POWER
Fonte de alimentagao

el ]e)
N

AC/DC 220V

Entrada de

~

Figura 6 Painel traseiro de SHM-K

& Alarme

O raio minimo de curvatura da fibra optica durante a utilizacao ou arranjo ¢ de R30mm.

Indicacao

Fornecer tibra de entrada na parte inferior da mecanismo de habitagcdo, ¢@18.2 abertura,
dimensdes do local, ver Figura 1, com os conectores de fibra dptica proporcionam fixo.

Na parte inferior do corpo da caixa de mecanismo, sdao fornecidas aberturas de entrada de
fibra optica, o diametro do buraco ¢ de ¢18,2, a dimensao e a posi¢cao sdo mostradas na

Figura 1, sdo fornecidos conectores fixos com fibra Optica.
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& Indicacéao

Em situagdes de comissionamento, teste, ¢ sem a necessidade de controle automatico,
controle remoto, o mecanismo pode ndo precisar da unidade de controle SHM-K e
executar separadamente, depois de seguir 6.4.1 para ligar a fonte de alimentacdo, no
mecanismo, seleccione o modo de controle "Em local", assim pode operar mecanismo,

& Indicacéao

Antes da operagdo elétrica, por favor leia atentamente as figuras 3, 4, 5 e instrugdes de
operagdo eléctrica 6.4.3 neste manual de instrugdes, para compreender as fungdes, as
descri¢des do estado e o método de uso dos componentes elétricos ditos acima.

6.4.3 Instrucdes de operagdo elétrica

Fecha-se o interruptor de ar da fonte de alimentagdo Q1, fazendo com
que o motor elétrico progressivo e 0 modulo de controle local obtenham
1 | energia normalmente, neste moment, a luz indicadora do estado no
modulo de controle local vai-se acender, observando se as indicagdes do
estado da luz indicadora e da engrenagem do tubo digital estdo exatas.

Através do interruptor de selecdo "Controle remoto/ local" no 38
mecanismo de operagdo, selecciona-se o modo de controle correto,
quando for seleccionado o modo de "Local", é concretizado o controle
por tecla de painel no mecanismo de operacdo; quando for seleccionado ,

2 | o modo de "Controle remoto", concretizam-se o controle e a transmissao ’
de informacgdes de estado através da comunicagdo por fibra optica com

Controle remoto Em local

unidade de controle remoto. (Ao design especial, também pode adicionar
terminais de entrada de controle remoto no mecanismo de operagao, as
situacdes reais prevalecem os desenhos de item concretos)

Pressione a tecla “1 N”, o mecanismo de opera¢do ajuste uma
engrenagem para cima;

Pressione a tecla “N-1”, o mecanismo de operagdo ajuste uma

3 . 1-N| |STOP| | N-1
engrenagem para cima;
Pressione a tecla “STOP”, o mecanismo de operagdo para-se
imediatamente a operacdo atual.
. : : DN
Cada vez de concluir uma operacdo de subida e descida de engrenagens Y2 Q
com mecanismo de operagdo, o seu ponteiro de mudanga de estado deve I Y
4 | parar na "Faixa de parar do mecanismo de operagdo", o "Posto de ‘-.l\\ /}f
sinalizagdo central" usa-se para calibrar a confiabilidade de | icaimo @ 7

funcionamento do mecanismo de operacao. operagdo o
Faixa de parada Posto de sinalizagdo

E
central

Quando através da unidade de controle remoto SHM-K para concretizar

o controle do mecanismo de operacdo, precisa de ligar bem fibras Modo de controle local de

Opticas compativeis, apos a ligagdo de fibras oOpticas , se as luzes SHM-LC

indicadoras de comunicagdo do modulo de controle local no mecanismo IR
5 ~ . o A , g

de operagdo TX2/RX2 piscarem, significa que a ligacdo estd correta, O =

caso contrario, indica que a ligagdo falha-se, por favor troque as tomadas
de ligacdo de 2 fibras opticas. Quando a comunicacdo esta normal, siga
0 3° passo para operar.

11
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6.5 Transporte

& Indicacao

Se precisar de remover o mecanismo elétrico ao transporte do transformador, ao
reinstala-lo, deve estar de acordo com as instrucoes de 6.1 ~ 6.4

& Atencao

Se o transformador for transportado com frete transporte maritimo (em nevoeiro de
sal ou ambiente quente e umido), deve usar filme plastico (ou saco de plastico)
para cobrir o mecanismo elétrico e o eixo de transmissdo, para prevenir ser exposto
por muito tempo ao ar.

6.6 Manutencéo

Durante a manutencdo regular do transformador, deve executar as seguintes verificacdes para o
mecanismo eletrico:

Verifique a confiabilidade dos elementos de vedacdo da embalagem do mecanismo elétrico,
assegurando o desempenho de vedagao confiavel;

Verifique o estado de aparéncia do equipamento interior do mecanismo elétrico.

7 Figuras

12
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Figuras 1 Figura de aparéncia de SHM-D
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Figura2 Figura de aparéncia de SHM-LC
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Figura 3 Diagrama esquematico dos elementos interiores

IO\ @ Descrigdes das luzes indicadoras do estado do modulo de controle local
/ de SHM-DL
— Luz Lo
(_J‘\ indicadora Estado Significado
@] - ] O trabalho do CPU normal, a fonte de alimentagaol
Acender
- normal
RUN Piscar |O trabalho do CPU anormal
Apagar 3o ligada a energia ou o modulo de fonte de|
pag limentagdo falha-se
O sinal do sensor de engrenagens nao anormal oul
Acender S
lexcesso de limite de engrenagens
ERR n n T
Piscar _[Elementos avariados de Hall (passo progressivo)
Apagar _[Sinais normais do sensor de engrenagens e Hall
TXIRX1 | Piscar Carr_egamemo do programa normal de CPU ou saida)
de sinal para o transmissor de engrenagens

‘ Tubo digital de trés digitos

Indicar a engrenagem atual do
comutador de derivagio

Luz . ionifics
indicadora Estado Significado
FREE | Acender o n.lotorAeletflco progressivo liberta-se, quando a
anivela inserir, entra neste estado
1-N /N-1 | Acender Significa que _as operagdes de subir e descer
lengrenagem estio a executar
STEP |Acender Significa que apds uma vez de a¢do de subir/ descer
lengrenagem, fica no estado certo de chegar ao lugar
LIMIT | Acender Slgmnca que ja chega a engrenagem mais alta ou mais|
baixa
| ) |JA unidade de controle fica no estado de controle de]
| | LOCAL |Acender [entrada em local, apaga-se através do controle porf
imeio de comunicagdo
N l_g ﬂ. TX2/RX2| Piscar [Faz-se comunica¢do com modulo remoto

®) Instrugdes do estado do interruptor de selegdo de "Controle remoto/

nlisilili

|Através das fibras opticas, concretizam-se a transmissio ¢ of
controle de dados com a unidade de controle SHM-K

(Ao design especial, também pode adicionar terminais de|
lentrada de controle remoto, para as situa¢des reais, prevalece]

(Concretiza-se o controle através das teclas no mecanismo|

local"
111);:-: :2:- b0 EEREL m LR Controle
L : 1??;%%:'! emoto
S T i W Cx,-" los desenhos de itens concretos)
Fonte de alimentagdo de §| 1 Saida do sinal .". (Controle ne
trabalho add llocal lelétrico
Instrugdes das funcdes das teclas de controle de "Subir/ Parar/ Descer"
380V/50HZ § ©® ¢ s fung
1-N Subir
STOP | Parar
@] N-1 Descer

8 Indicagdo da posigdo de

1 Maquina de contar

2 Interruptor de ar de protecdo do
motor elétrico

3 Tomada da fonte de alimentagdo
auxiliar

4 Modulo de controle local

5 Interruptor de selegdo de
"Controle remoto/ local"

6 Tecla de controle de "Subir/
Parar/ Descer" Calha de fio de 13
linhas

7 Eixo rotativo de operagdo a mio

trabalho

9 Indicagdo de mudanga de
derivagao

10 Interface de fibra optica
(usada de forma ligada a
unidade de controle)

11 Fonte de alimentagdo e Barra
de terminais de entrada e saida
12 Modulo de saida do sinal de
engrenagens

13 Calha de cabo linear

Atencao

JAN

O mecanismo de operagdo SHM-D e a unidade de controle remoto SHM-K usam-se fibras opticas para a conexao, inserindo as
fibras opticas compativeis no interface de fibra dptica e ligam-se bem, pode através da unidade de controle concretizar o controle

remoto e a transmissdo de informagdes do estado de funcionamento do comutador.

Apos a ligagdo de fibras oOpticas , se as luzes indicadoras de comunicagdo do modulo de controle local no mecanismo de
operagdo TX2/RX2 piscarem, significa que a ligagdo esta correta, caso contrario, indica que a ligag@o falha-se, por favor troque

as tomadas de ligagdo de 2 fibras Opticas.

Indicacéo

A\

No bloco de terminais X2, os terminais 1 e 2 sdo entradas de contatos de bloqueio de sobrecorrente, as entras sdo contatos
normalmente abertos, quando estes contatos fecharem-se, 0 mecanismo de operacdo bloquea-se.
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Figura 4 Diagrama esquematico do modulo de controle local

Terminais de ligagdo de entrada, comunicagdo e
fonte de alimentacao

Tecla funcional (redefinicdo CPU/ atualizagdo de pegas de
fixacdo CPU / sintonizacdo de engrenagens)
Interruptor digital (funcionamento normal RS485/funcionamento
noal RS232/sintonizacdo de engrenagens)

(sensor, subida e descida em local, local/ controle
digital, comunicacdo RS485)

Tubo digital de exibi¢do de engrenagens

Luz indicadora do estado de trabalho

Porta de comunicagdo da unidade de
controle remoto
Luz indicadora do estado | )

& (RJ45/ fibra 6ptica)

Buraco de radiagdo

Porta de manutengéo,
RS232

N

y : =) > )
ﬁ . L= e g II Buraco de fixagdo de instalagdo
<>

Bragadeira de fixagdo ~._ Pino de bragadeira do trilho

ligacdo da embalagem

Bragadeira de fixacdo do painel de [> (estado aberto)r
circuito elétrico interior ‘ll Abertura de sa_lQa
(controle do motor elétrico progressivo/

maquina de contar/ saida do estado)

16



HMO0.460.1381

atico elétrico

lagrama esquema

Figura5D
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Figura6 Desenho de dimensdes de instalacdo da unidade de

controle remoto SHM-K
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de comutador
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o
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& Indicacdo

O modo de instalacdo pode adotar instalagdo na frente com parafusos, também pode seguir o mostrado na figura
para usar os pinos de bloqueio em dois lados para aperto e instalagao
Dimensao do buraco: 210mmx*x96mm(Comprimento x Largura)
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